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応募締切：2017年12月1日

タイトル
· 建設現場で活用可能な横移動式ロボット
提案組織情報（代表企業）
· 組織名
：XXXX
· 代表者
：XXXX
· 担当者名
：XXXX
· 住所

：XXXX
· 電話番号
：XXX-XXXXX-XXXX
· E-mail

：XXX@XXXX.co.jp
· 会社HP
：http://XXX.co.jp
（以下は、可能な範囲でご記入ください）

· 設立年
：XXXX年
· 年間売上
：XXXX円
· 従業員数
：XXX名
· 事業概要
：XXXXX
（本公募の紹介者がいらっしゃいましたら、以下にご記入ください）
· 紹介者組織名
：
· 紹介者氏名
：
· 紹介者E-mail
：
代表企業以外にも複数社が合同でご参加される際には、下記の欄もご活用ください。

提案組織情報（共同参加企業）
	
	共同参加企業1
	共同参加企業2

	組織名
	
	

	代表者
	
	

	担当者名
	
	

	住所
	
	

	電話番号
	
	

	E-mail
	
	

	会社HP
	
	

	設立年
	
	

	年間売上
	
	

	従業員数
	
	

	事業概要
	
	


確認事項
下記ボックスに”X”と記載することにより、本提案書には機密情報が一切含まれていないことを保証いたします。
	上記確認事項に同意いたします。
	


提案技術の概要
提案する技術の概要をご紹介ください。

提案技術の独自性・特徴
提案する技術の特徴・完成度等をご記載ください。受賞歴やなど、アピール点がありましたら、積極的にご記載ください。
類似用途への適用実績
提案する技術の、類似用途への適用実績をご記載ください。大手企業への技術導入実績、紹介技術を活用した製品例などがありましたら、積極的にご記載ください。
試作開発に要する費用（概算）や期間
試作開発に要する費用や期間に関してご記載ください。例えば開発期間をフェーズごとに区切り、要する費用の内訳を示して頂くなど、具体的であるほど望ましいです。
開発体制
試作開発を行う際の体制についてご記載ください。特に複数の企業が合同で取り組まれる場合、各企業の役割についてご記載ください。
その他、必要に応じて、お手持ちの関連資料を参考情報としてご提供ください。
